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䱴件 5：

北京市合⧠实与新型ᱮ⽪工〻技ᵟ
⹄ウ中心

北京⨶工大学

刘䎺

010-68912565

13910220135

liuyue@bit.edu.cn

㼤旭东

010-68918655

13521390832

xdpei@bit.edu.cn
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1. ᵜ报告ᱟ为北京市工〻技ᵟ⹄ウ中心（以下ㆰ〠“工〻中心”）㔙效㘳䇴㘼䇮䇑。

各工〻中心⺞保所写内容ⵏ实、客㿲、准⺞。

 

2. ᵜ报告中Ⲵ关㔏䇑数据时䰤为㠚2013年1ᴸ1日䎧㠣2015年12ᴸ31日。各年份关

数据必享和当年提交Ⲵ年度报告保持一㠤，与年度报告关数据不ㅖ均㿶为无效数

据。

 

3. 在⺞䇔ᵜ报告㕆写准⺞无䈟后，应在依托单位内䜘䘋㹼公⽪（不少于5个工作日），

并出具公⽪㔃᷌。依托单位应在承䈪函Ⲵ应位㖞ㆮ字ⴆㄐ，否则ᵜ报告无效。

 

4. ᵜ报告䱴件各ḿ可ṩ据实䱵䴰≲㠚㹼加亥，所加䱴件一律使⭘A4㓨张。
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　　ṩ据北京市工〻技ᵟ⹄ウ中心㔙效㘳䇴ᴹ关文件㾱≲，依托北京⨶工大学㓴建Ⲵ北

京市合⧠实与新型ᱮ⽪工〻技ᵟ⹄ウ中心参加ᵜ⅑㔙效㘳䇴。并承䈪如下：

 

1、所提供Ⲵ报㺘数据、文字䍴料及ᴹ关䱴件ᶀ料ⵏ实、准⺞、完整；

 

2、对所提供Ⲵ䍴料ⵏ实性䍏䍓；

 

3、不干亴㔙效㘳䇴工作。

 

工〻中心主任（ㆮ字）：        

年    ᴸ    日

工〻中心依托单位（ⴆㄐ）：        

年    ᴸ    日
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基ᵜ
信息

中心
名〠

北京市合⧠实与新型ᱮ⽪
工〻技ᵟ⹄ウ中心

依托单位 北京⨶工大学 共建单位 无

ⴞ前中心
主任

⦻⎼天 㙼〠 教授 手ᵪ 13701018989 ⭥子䛞㇡ wyt@bit.edu.cn

䇔定时中心
主任

ⴞ前技ᵟ委员会
主任

䠁国㰙
䇔定时技ᵟ委
员会主任

主㾱䘀㹼
地址

北京市⎧⏰区中关ᶁ南大㺇5号北京⨶工大学

䇔定时⹄
ウ方向

新型三㔤ᱮ⽪技ᵟⲴ⹄发与工〻化、㲊实㶽合ᱮ⽪技ᵟ⹄发与工〻化、新型ᱮ⽪中Ⲵ人ᵪ交互技ᵟⲴ开发及应⭘
推广、ᱮ⽪效᷌Ⲵ䇴估技ᵟⲴ⹄发与推广

ⴞ前⹄
ウ方向

新型三㔤ᱮ⽪技ᵟⲴ⹄发与工〻化、㲊实㶽合ᱮ⽪技ᵟ⹄发与工〻化、新型ᱮ⽪中Ⲵ人ᵪ交互技ᵟⲴ开发及应⭘
推广、ᱮ⽪效᷌Ⲵ䇴估技ᵟⲴ⹄发与推广

承担
、技
䇑划
亩ⴞ

年份

国家、技䇑划亩ⴞ（、技䜘亩ⴞ）、
国家㠚❦、学基䠁委员会亩ⴞ

ⴱ䜘㓗、技䇑划亩ⴞ

数䟿 䍒政㓿䍩（万元） 数䟿 䍒政㓿䍩（万元）

2013 12 3139.0000 1 480.0000

2014 2 226.0000 0 0.0000

2015 11 1484.9000 2 128.0000

总䇑 25 4849.9000 3 608.0000

发明专
利⭣䈧

国内 PCT⭣䈧 发明专
利授ᵳ

国内 国䱵
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技ᵟ
≤平
与
成᷌
䖜化

技ᵟ成
᷌≤平

（亩） （亩）9 0 20 0

⹄ウ
䇪文
（ㇷ）

国内（中文Ṩ心） 国外（仅䲀SCI（SSCI）、EI收录） 㪇作（䜘）

1 28 1

制（修）䇒
技ᵟḷ准
（亩）

国䱵ḷ准 国家ḷ准 㹼业ḷ准 地方ḷ准

0 1 0 0

其他
（主㾱填写ㅹ同于发明专利Ⲵ成᷌数䟿，

如新㦟䇱书、动/Ἵ⢙新品、临床新批件ㅹ）
0

㧧奖
（亩）

国家㓗奖亩 ⴱ䜘㓗奖亩
㹼业协会
ㅹ其他奖亩

⢩ㅹ 一ㅹ 二ㅹ ⢩ㅹ 一ㅹ 二ㅹ 三ㅹ

0 0 0 0 1 0 0 0

技ᵟ创新
Ⲵ䍑⥞度

新技ᵟ/
新产品
（亩）

0

ⴤ接
㓿⍾
效⳺

（万元）

0.0000

技ᵟ
合同
（亩）

15
技ᵟ性收入
（万元）

191.4250
其中委托单
位为在京单
位（亩）

10
技ᵟ性收入
（万元）

124.2600

成᷌
䖜化
（亩）

11
ⴤ接㓿⍾效

⳺
（万元）

6593.0000
其中在京䖜
化（亩）

3
ⴤ接㓿⍾效⳺
（万元）

1020.0000
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填㺘䈤明：

1、国家、技䇑划亩ⴞ仅指、技䜘亩ⴞ，其他䜘委㓗亩ⴞ均在ⴱ䜘㓗亩ⴞ中䇑数。䐘年度亩ⴞ以・亩年度为㔏䇑依据，

䍒政㓿䍩以任务书中㓖定Ⲵ㓿䍩为㔏䇑依据，不㜭䟽复䇑㇇。 例：Ḁ亩ⴞ2013年・亩，䍒政㓿䍩300万，但在2014年

下拨。䈕亩ⴞ㔏䇑时㓣入2013年，䍒政㓿䍩300万元。

2、PCT为Patent Cooperation Treaty（专利合作协定）Ⲵㆰ写，ᱟ专利亶域Ⲵ一亩国䱵合作ᶑ㓖，即在一个专利局（

受⨶局）提出Ⲵ一件专利⭣䈧（国䱵⭣䈧），⭣䈧人在其⭣䈧中（指定）Ⲵ⇿一个PCT成员国䜭ᴹ效，从㘼䚯免了在几

个国家⭣䈧专利，在⇿一个国家䜭㾱䟽复⭣䈧和审ḕ。

3、⹄ウ䇪文无工〻中心㖢名Ⲵ不予㔏䇑，国内仅㔏䇑中文Ṩ心ᵏ刊已发㺘Ⲵ䇪文数䟿，国外仅㔏䇑SCI(SSCI)、EIỰ

㍒收录Ⲵ䇪文数䟿。

4、国家㓗奖亩仅指国家ᴰ儈、学技ᵟ奖、国家㠚❦、学奖、国家技ᵟ发明奖、国家、学技ᵟ䘋↕奖和国䱵、学技ᵟ合

作奖5㊫。

5、新技ᵟ\新产品䴰㾱ᴹ《国家战⮕性创新产品䇱书》、《北京市新技ᵟ新产品（ᴽ务）䇱书》ㅹ䇱明文件。

6、技ᵟ合同ᱟ指⭡工〻中心专㙼人员为主完成Ⲵ技ᵟ开发、技ᵟ䖜䇙、技ᵟᴽ务和技ᵟ咨䈒四㊫⍫动，技ᵟ性收入ᱟ

指⭡上䘠四㊫⍫动产⭏Ⲵ总䠁仍。

7、成᷌䖜化ᱟ指⭡工〻中心专㙼人员为主完成Ⲵ，与ᵜ工〻技ᵟ⹄ウ中心⹄ウ方向关ⲴḀ亩技ᵟ成᷌Ⲵ产业化。

8、㓿䍩投入指依托单位为促䘋工〻中心建䇮Ⲵ各亩投入。
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1.䇔定时㿴划ⴞḷ完成情况

工〻中心成・以ᶕ，ⶴ准国家战⮕䴰≲和学ᵟ前⋯，㔃合工业化、信息化建䇮

䴰㾱，以促䘋北京市㓿⍾建䇮和⽮会发展䴰≲为ⴞḷ，凝㚊学、发展⢩㢢，围㔅

合⧠实与新型ᱮ⽪技ᵟⲴ儈䱴加值、工〻化及ḷ准化Ⲵ关䭞与共性技ᵟ䘋㹼䇮䇑、

开发与应⭘推广。开展了新型三㔤ᱮ⽪技ᵟ、㲊实㶽合ᱮ⽪技ᵟ、新型ᱮ⽪中Ⲵ人

ᵪ交互技ᵟ和ᱮ⽪效᷌Ⲵ䇴估技ᵟⲴ⹄ウ，在学ᵟ䇪文、发明专利、、技㧧奖ㅹ方

䶒䜭取得了新Ⲵケ，䗮到国䱵亶先、国内一⍱，实⧠亴ᵏⴞḷ与建䇮≤平。

　　2013-2015年，工〻中心承担了国家973亩ⴞ、国家863亩ⴞ 、总㻵探㍒一代亩

ⴞ、国家、技支撑䇑划亩ⴞ、国家㠚❦、学基䠁䟽⛩亩ⴞ、总㻵䟽⛩亴⹄亩ⴞㅹ30

余亩，、⹄㓿䍩䗮到䘁4000万元。发㺘䇪文Ⲯ余ㇷ，授ᵳ国䱵、国内发明专利30余

亩，协办了1⅑儈≤平国䱵学ᵟ会䇞，10余名国外⸕名教授ᶕ䇯并做了学ᵟ报告。

　　中心在动态全息三㔤ᱮ⽪、䖫型头ⴄ三㔤ᱮ⽪、〫动增强⧠实、㹰㇑㔃ᶴ与㹰

⏢动力学⁑拟、㲊拟⧠实主仈⑨乐、三㔤ᱮ⽪㌫㔏性㜭䇴估ㅹ方䶒均取得了䟽㾱䘋

展，䜘分成᷌得到了实䱵应⭘，产⭏了广⌋Ⲵ⽮会影响和㓿⍾效⳺。

　　中心䙊䗷⹄发投入、成᷌䖜化以及依托单位专亩㓿䍩支持，、⹄ᶑ件和䝽套䇮

施已䘋一↕改善，ᴹ利支撑了工〻中心关䭞技ᵟ⹄ウ和䟽㾱成᷌䖜化。

　　1、完成了5亩新产品工〻化亩ⴞ：

　　① 儈⊹⎨度ᱮ⽪技ᵟ⹄发及㻵㖞Ⲵ工〻化。以儈⊹⎨度ᱮ⽪技ᵟ及㻵㖞为⹄ウ

出发⛩，⹄ウ大㿶场儈分䗘⦷头ⴄᱮ⽪、便携CAVEᶴ建、䘁䐍ᱮ⽪㻵㖞Ⲵ㿶㿹㙖

合ㅹ关䭞技ᵟ。在ケ上䘠关䭞技ᵟⲴ基上，䶒向个体应⭘，䙊䗷一㌫列原创技

ᵟ以及䳶成创新搭建伎㹼员⁑拟䇝㓳平台。䇮䇑⹄制了基于㠚⭡ᴢ䶒ἡ䮌，具ᴹ大

㿶场、大出ⷣ、儈分䗘⦷、䟽䟿䖫ㅹ优⛩Ⲵ头ⴄᱮ⽪光学㌫㔏。对于新Ⲵ㲊拟⧠实

ᱮ⽪交互手⇥Ⲵ䴰≲，䘋㹼大㿶场儈分䗘⦷㿲ⴻ㡂䘲Ⲵᱮ⽪技ᵟ及㠚❦和䉀Ⲵ人ᵪ

交互技ᵟ⹄发，⹄制儈䍘䟿、小体〟、易㻵䈳、低成ᵜⲴ便携CAVE㌫㔏，并在↔基

上⹄发应Ⲵ交互ᱮ⽪㌫㔏䖟⺜件。⹄制基于大㿶场儈分䗘⦷头ⴄᱮ⽪器和便携C

AVE㌫㔏Ⲵ儈⊹⎨个人ᱮ⽪㓸ㄟ，完成了伎㹼员⁑拟䇝㓳平台；

　　② 儈度ⵏ实感Ⲵ三㔤呈⧠与䘌〻交互㌫㔏及应⭘。已在儈⊹⎨䘌〻交互㌫㔏技

ᵟ亶域取得一㌫列䟽㾱技ᵟケ㧧得一批㠚主⸕䇶产ᵳ，发㺘了一批儈≤平学ᵟ䇪
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文，取得一批发明专利，培养和䭫⛬一大批儈㍐䍘人才，提升我国㲊拟⧠实技ᵟⲴ

整体≤平，并在多亩关䭞技ᵟ和应⭘方䶒䘋入世⭼亶先㹼列，为国家信息化建䇮提

供批先䘋Ⲵ技ᵟ。⹄ウ成᷌在促䘋⽮会发展、提儈人≁⭏⍫≤平方䶒将䎧到䟽㾱推

动作⭘，成᷌可以广⌋应⭘到䘌〻䙊信、数字╄出ㅹ一㌫列关Ⲵ应⭘中，为⭘户

提供具ᴹ临场㿲感Ⲵ㿶㿹体傼，提儈我国在䘉些亶域Ⲵ技ᵟ实力；所䗀射Ⲵ产品及

应⭘将在家庭、企业、㹼业中得到广⌋Ⲵ应⭘，ᴽ务人㗔在千万㓗，从㘼提儈人们

学习、工作和⭏⍫Ⲵ䍘䟿，提儈我国信息化建䇮和应⭘≤平，促䘋⽮会和䉀发展；

　　③ 儈ⵏ实感⭥影仿ⵏ与大㤳围・体展⽪工〻化。技ᵟ层䶒主㾱䘋㹼⭥影仿ⵏ技

ᵟ、・体ᱮ⽪技ᵟ、㲊拟交互技ᵟ、䎵感体傼技ᵟⲴ⹄发；㌫㔏层䶒主㾱⹄ウ不同

䇮备之䰤Ⲵ㌫㔏䳶成以及䐘平台数据㙖合及接口技ᵟ、⹄ウ新媒体内容开发Ⲵ㔏一

平台，以便合⨶整合各䍴Ⓚ，实⧠儈效、快䙏Ⲵ主仈公园内容䇮䇑与搭建。应⭘

层䶒主㾱⵰力于文化主仈公园中Ⲵ文化主仈形态分᷀及亩ⴞ䳶成䀓决方Ṹ，以中华

回乡文化园二ᵏ工〻为例，建・文化创意亩ⴞ应⭘⽪㤳，建䇮䈕亩ⴞⲴ产业⭏产㔃

ᶴ；

　　④ 基于新媒体Ⲵ㡎㖾䇮䇑和㡎台效᷌䳶成应⭘。㔬合䘀⭘LEDㅹ㡎台声光⭥㔬

合㺘⧠㌫㔏䳶成技ᵟ、㲊实互动Ⲵ㡎㖾䇮䇑与布Ჟ彩排㌫㔏、╄播㡎台/大型文化⍫

动㡎台ⴁⶓⴁ控和指挥䈳度㌫㔏及㡎台ᵪỠ控制㌫㔏ㅹ╄播㡎台㺘⧠技ᵟ，ᶴ建⧠

代㡎台成套技ᵟ䳶成䀓决方Ṹ，开展应⭘⽪㤳，形成㿴⁑化⭏产和应⭘ᴽ务㜭力，

提升文化╄出㢪ᵟⲴ创作力、感ḃ力和㺘⧠力。

　　⑤ 博⢙侶展䱸Ც㜭化䇮䇑平台关䭞技ᵟ⹄发与应⭘。以文化大发展大㑱㦓与国

家和㹼业Ⲵ䘛切䴰≲为引导，䶒向文博展䱸及文⢙䚇址两㊫应⭘场Ჟ，ᶴ建具ᴹ㠚

主创新和应⭘价值Ⲵ中国文化䚇产勘⍻保护展⽪平台，并实⧠在博⢙展䱸、历史回

放、古建㔤护ㅹ亶域Ⲵ应⭘⽪㤳。䜘分⽪㤳成᷌将㩭地于国家可持㔝发展实傼区，

将䘋一↕推䘋国家和区域可持㔝发展Ⲵ实傼⍫动，促䘋文化䚇产保护技ᵟⲴ䘋↕，

为加快我国建䇮创新型国家䍑⥞力䟿；

　　2、形成1个国家ḷ准㥹Ṹ“信息技ᵟ㲊拟⧠实头戴式ᱮ⽪䇮备䙊⭘㿴㤳”

　　2015年开始，中心参与䎧㥹并形成ᶕ了1个国家ḷ准㥹Ṹ：“信息技ᵟ㲊拟⧠实

头戴式ᱮ⽪䇮备䙊⭘㿴㤳”，䈕ḷ准位于䇑㇇ᵪ图形、图像处⨶和⧟境数据㺘⽪亶

域中增强⧠实䘎㔝㔏一体亶域下Ⲵ㲊拟⧠实䇮备体㌫中。ⴞ前国内市场中㲊拟⧠实

㊫产品ᾲ念㊫㑱多，性㜭参数与⍻䈅方⌅ㅹ无㔏一㿴㤳，不利于⎸䍩㘵分䗘及产

业㠚䓛发展。䲿⵰㲊拟⧠实头戴式ᱮ⽪器产品Ⲵ大批䟿Პ及，⭘户䮯时䰤佩戴使⭘

，不ㅖ合ḷ准㿴㤳Ⲵ产品势必会对广大⎸䍩㘵Ⲵ㿶㿹和⭏⨶健康带ᶕ很大Ⲵ威㛱。
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ᵜḷ准㿴定了㲊拟⧠实头戴式ᱮ⽪䇮备Ⲵ䙊⭘㿴㤳。ᵜḷ准对㲊拟⧠实头戴式ᱮ⽪

器Ⲵ产品性㜭与⍻䈅方⌅䘋㹼㿴㤳，对国内Ⲵ㲊拟⧠实头戴式ᱮ⽪技ᵟⲴ发展和

关产品提供参㘳。ḷ准亩ⴞⲴ实施可实⧠产业内Ⲵ㔏一探䇘，形成产业共䇔、合⨶

合⌅Ⲵḷ准㿴㤳，ᴹ利于㿴㤳市场，保护⎸䍩㘵健康，对㲊拟⧠实产业发展具ᴹ不

可取代Ⲵ支撑作⭘。

　　3、完成2合⧠实与新型ᱮ⽪新方⌅

　　① 新型儈分䗘⦷三㔤ᱮ⽪器件与㌫㔏Ⲵ⹄发与推广工作

　　儈分䗘⦷三㔤ᱮ⽪Ⲵ实⧠和优化㇇⌅Ⲵ⹄发与推广工作。䈕䈮仈主㾱⹄ウ⌒前

䟽建三㔤ᱮ⽪Ⲵ基⨶䇪，包括䜘分干光Ⲵ数字⌒前䟽建基ᵜ⨶䇪、三㔤⢙体Ⲵ

儈效㋮⺞㺘征；分᷀⹄ウᱮ⽪器件㔃᷌对三㔤ᱮ⽪Ⲵ影响及制㓖ᵪ制，⵰䟽对ᱮ⽪

器件オ䰤带宽〟受䲀及ᱮ⽪噪声Ⲵ影响䰞仈䘋㹼␡入探䇘；完善儈䙏⎧䟿数据Ⲵ㺘

征与处⨶新方⌅，建・三㔤数据Ⲵ儈䙏并㹼处⨶平台，并对三㔤⢙体⁑型动态冗余

数据Ⲵ压㕙和优化。

　　已授ᵳ专利2亩：

　　1. 䍮⭢，刘娟，⦻⎼天，ᵾ昕，傜ᲃ，䎥䶂，一䇑㇇全息三㔤ᱮ⽪⢙体䰤䚞

挡关㌫Ⲵ方⌅，ZL 201410209038.X, 2016.2.10授ᵳ

　　2. 刘娟，⦻㔚刚，⦻⎼天，张ᾐᾐ，丙剑，一ḡ䶒基底㹽射光学元件Ⲵ制作

方⌅，ZL 201410208856.8，2016.8.17授ᵳ

　　② 儈分䗘⦷ⵏ彩㢢动态全息三㔤ᱮ⽪关䭞技ᵟⲴ⹄发与推广

　　建・基于䜘分干光Ⲵ全息基ᵜ⨶䇪Ṷᷦ和⁑型，⹄ウ制㓖全息三㔤图像儈分

䗘⦷Ⲵ因㍐及其䀓决䙄径，动态全息三㔤ᱮ⽪Ⲵ䇑㇇全息图儈䙏䘀㇇方⌅⹄ウ，ⵏ

彩㢢三㔤全息实像Ⲵ可㿶化⹄ウ。ᴰ㓸以实⧠实时䇑㇇三㔤⢙体全息图并动态ᱮ⽪

为ⴞḷ，⺞定并完善全息三㔤ᱮ⽪㌫㔏方Ṹ，䇮䇑㌫㔏参数

　　已⭣䈧专利4亩：

　　1. 刘娟，张ᾐᾐ，⦻⎼天，基于全息㹽射光学元件Ⲵ⎸㢢差Ⲵ⌒导ᱮ⽪㌫㔏，

201410210221.1 ，2016.5.4授ᵳ

　　2. 刘娟，ᶘ≁强，⦻⎼天，ᵾ昕，在ᴹ䲀位变化㤳围Ⲵ抑制3D全息ᱮ⽪散斑

噪声Ⲵ方⌅，201410209101.X。

　　3. 刘娟，㯋儈，⦻⎼天，ᵾ昕，䍮⭢，一单オ䰤光䈳制器实⧠彩㢢全息实

时三㔤ᱮ⽪Ⲵ方⌅，201410209047.9。

　　4. 刘娟，㯋儈，⦻⎼天，一⎸䲔像㍐㔃ᶴオ䰤光䈳制器䴦㓗噪声Ⲵ方⌅，

201410380149.7。
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2.ᵚᶕ三年发展㿴划

工〻中心将㔗㔝以新型三㔤ᱮ⽪技ᵟⲴ⹄发与工〻化、㲊实㶽合ᱮ⽪技ᵟ⹄发

与工〻化、新型ᱮ⽪中Ⲵ人ᵪ交互技ᵟⲴ开发及应⭘推广、ᱮ⽪效᷌Ⲵ䇴估技ᵟⲴ

⹄发与推广为主㾱⹄ウ方向。在、⹄及成᷌䖜化方䶒，儈䍘䟿地开展国家䟽⛩⹄发

䇑划亩ⴞ以及国家㠚❦、学基䠁䟽⛩亩ⴞⲴ⹄ウ工作，取得儈≤平Ⲵ、⹄成᷌并〟

ᶱ拓展、⹄成᷌Ⲵ䖜化，㓴㓷1-2亩、⹄成᷌䢤定；

　　在人才䱏伍培养方䶒，按➗学ṑ和学䲒Ⲵᴹ关㿴定，〟ᶱㆩ划儈层⅑人才Ⲵ引
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⎸䚞挡效应Ⲵ⌒前㕆⸱㇇⌅。基于人㿶㿹⢩性，将三㔤场Ჟ信息分割成不同㿶䀂

Ⲵ␡度信息与强度信息，可快䙏ᴹ效地对分割后Ⲵ场Ჟ信息䘋㹼㕆⸱。

　　2、提出了基于仿射变换Ⲵ三㔤全息ᱮ⽪全息图⌒前㕆⸱方⌅。䀓决了全䀓᷀䶒

元㇇⌅㕆⸱为息图时Ⲵ䙏度㕃慢䰞仈。

　　3、利⭘单个SLM实⧠了彩㢢动态三㔤ᱮ⽪。为了减小㌫㔏体〟、䱽低㌫㔏成ᵜ

，利⭘单个オ䰤光䈳制器实⧠了彩㢢全息动态ᱮ⽪，得到了䶎常好Ⲵ彩㢢䟽建效᷌

。

　　4、完成了大㿶场儈分䗘⦷头ⴄᱮ⽪㌫㔏Ⲵ䇮䇑与加工。䇮䇑完成了旋䖜对〠全

⨳䶒ⴞ䮌光学㌫㔏；优化控制光㓯扩散䀂度，在保䇱成像效᷌Ⲵ基上压㕙了头ⴄ

ᱮ⽪㌫㔏Ⲵ䟽䟿和体〟。

　　5、完成基于㠚⭡ᴢ䶒Ⲵἡ䮌拼接式头ⴄᱮ⽪器䇮䇑方Ṹ。䇮䇑⹄制了基于㠚⭡

ᴢ䶒ἡ䮌拼接Ⲵ头ⴄᱮ⽪器，⭡两个㠚⭡ᴢ䶒ἡ䮌在其底䜘拼接，使⭘时将拼接方

向放㖞在≤平䶒内。

　　6、利⭘㓯⢩征和䲿ᵪ᷇分㊫器实⧠了实时Ⲵ手势䇶别。为了䀓决⇿个像㍐ᶴ

成一个ṧᵜ时ṧᵜ数䟿䗷多Ⲵ䰞仈，提出了一新Ⲵ全局⢩征。䈕⢩征以位㖞䲿ᵪ

Ⲵ㓯⇥为䇑㇇ᶕⓀ，㓯⇥以手Ⲵ䖤㓯为基准⭘三个参数描䘠，并按➗手Ⲵ䮯度㕙放

，使得䈕⢩征具ᴹ旋䖜不变性和尺度不变性。䙊䗷␡度图像Ⲵ䰸值分割、前Ჟ㓯性

拟合和尺度搜㍒实⧠图像中手Ⲵ区域、方位䀂和䮯度ⲴỰ⍻。新Ⲵ⢩征䪸对图䊑㘼

䶎像㍐⭏成，因↔减少了䇝㓳和䇶别Ⲵ㙇时，使得䇝㓳䙏度∄[Keskin,ECCV,2012

]提儈了几十倍以上。

　　7、搭建完成三㔤ᱮ⽪㿶⯢劳Ⲵ多指ḷ䇴估㌫㔏⹄ウ：䪸对㿶差型三㔤ᱮ⽪器Ⲵ

ᱮ⽪⢩性，基于人㿶㿹⢩性，搭建基于䲿ᵪ⛩・体图Ⲵ实傼平台召䳶㻛䈅参加实

傼任务并䇠录关指ḷ，⹄ウ实傼前后㝁⭥、心⭥、动、䰚光㶽合仁⦷、ⷣ孔䈳

㢲幅度ㅹ多指ḷⲴ变化㿴律，交叉傼䇱各指ḷⲴ关ᴹ效性。

　　8、基于手性䎵仆㺘䶒全息复⭘Ⲵ⌒前䟽建ᱮ⽪。䙊䗷基于䠁属ἂ形㓣㊣天㓯㓴

成Ⲵ䍍䟼位䎵仆㺘䶒，利⭘其⤜⢩Ⲵ手性䘹择性，将光场分布Ⲵ位信息㕆⸱到

䎵仆㺘䶒，提供一可㿱光和䘁㓒外⌒⇥Ⲵ亚⌒䮯像㍐、䎵㮴、大㿶场䀂、大容䟿

、多复⭘方式㔃合Ⲵ全息复⭘方⌅，以提儈䎵仆㺘䶒⌒前㕆⸱信息容䟿。

　　9、基于⸣墨✟ᶀ料Ⲵ大㿶䀂彩㢢三㔤⌒前䟽建ᱮ⽪。基于⸣墨✟ᶀ料俆⅑实⧠

了亚⌒䮯像㍐尺寸Ⲵ䈳制ᱮ⽪器件，可⭘于大㿶场䀂彩㢢三㔤⌒前䟽建ᱮ⽪。䙊䗷

䎵小㚊❖Ⲵ伎。◰光光ᶏ将≗化⸣墨✟䘈原，改变其折射⦷，再⧠Ⲵ三㔤⌒前䟽建

图像Ⲵ㿶场䀂∄以往技ᵟ增大一个数䟿㓗，并提出了动态彩㢢三㔤⌒前䟽建ᱮ⽪Ⲵ
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可㹼性方Ṹ。

　　10、旋䖜对〠全⨳䶒ⴞ䮌头ⴄ光学㌫㔏。利⭘双䙊䚃拼接ᱮ⽪技ᵟ在保䇱出ⷣ

ⴤ径Ⲵ基上扩展㿶场䀂，实⧠双ⴞ㿶场䀂＞100°，⮨变小＜3%，䀂分䗘⦷优于3.

5′Ⲵ优㢟ᱮ⽪效᷌。

　　11、折反射式䎵广䀂光学㌫㔏Ⲵ䇮䇑与⹄制。应⭘双䙊䚃成像䇮䇑⁑式并䟷取

䘿䮌之䰤Ⲵ嵌套㓴合方式，䇮䇑了一䖫小型折反射式䎵广䀂䮌头，在扩大㌫㔏成

像㤳围Ⲵ同时保䇱了㌫㔏㔃ᶴⲴ㍗凑性。并搭建了䮌头Ⲵ原⨶ṧᵪ，㿶场䀂为360°

× 270°，㌫㔏总䮯小于50mm，可应⭘于无人ᵪ全Ჟ㡚拍及䖖䖶㠚动导㡚ㅹ亶域。 

　　12、基于传感器Ⲵ大㤳围〫动增强⧠实䇶别和䐏䑚㇇⌅。提出一䘲⭘于〫动

㓸ㄟⲴ户外大场Ჟ〫动增强⧠实䇶别和䐏䑚㇇⌅，在VLAD㕆⸱Ṷᷦ内㶽合GPS和䟽力

信息提升䇶别㋮度，并实⧠了对复ᵲ场ᲟⲴ㠚䘲应；利⭘扩展Ⲵ卡尔ᴬ└⌒㶽合惯

性传感器和㿶㿹方⌅提升䐏䑚⌘册㇇⌅Ⲵっ定性和励ἂ性。

　　13、实⧠了多尺度分㓗ㆆ⮕Ⲵ三㔤医学图像弹性䝽准。使⭘凸包匹䝽作为医学

图像Ⲵ亴䝽准䗷〻，可以减少弹性䝽准对初始位姿Ⲵ依䎆性，㜭䀓决存在复ᵲ⁑型

变换Ⲵ图像；䟷⭘多尺度Ⲵ方⌅，⭡㋇㠣㓶Ⲵ对图像䘋㹼多层⅑Ⲵ䝽准，实⧠儈㋮

度Ⲵ䝽准㔃᷌。

　　14、提出了一新Ⲵ僘僬代䉒䇴价指ḷ。基于CT图像㧧取人体Ⲵ僘僬㓴㓷，䘋

㘼㧧取同ᵪPET图像中Ⲵ僘僬代䉒信息，❦后提取⯵人僘僬代䉒⢩征⭘于分㊫器Ⲵ䇝

㓳，ᴰ㓸实⧠ⴞḷⲴ全㠚动䇺断。

3.成᷌䖜化与市场㔃合㜭力

北京市合⧠实与新型ᱮ⽪工〻技ᵟ⹄ウ中心ⶴ准ᱮ⽪产业和文化、医⯇、军

事ㅹ亶域Ⲵ国家䟽大䴰≲，开展具ᴹ前ⷫ性Ⲵ技ᵟ与㌫㔏Ⲵ基⹄ウ。

　　中心与北京㡚オ㡚天大学、北京师㤳大学、北京实创儈、技发展ᴹ䲀䍓任公司

ㅹ共同发䎧成・了中国㲊拟⧠实与可㿶化产业技ᵟ创新战⮕㚄ⴏ，中心主任受㚈担

任㚄ⴏ副⨶事䮯。䈕㚄ⴏⲴ成・旨在以应⭘为导向、以产业为主㓯、以技ᵟ为Ṩ心

、以创新为动力，打䙐中国㲊拟⧠实与可㿶化产业Ⲵ产、学、⹄、政、䠁、⭘协同

发展平台。㚄ⴏⲴṨ心任务ᱟ在国家、技创新、、技ᴽ务政ㆆ指导下，ᶴ建产学⹄

合作Ⲵᴽ务平台，已推䘋我国㲊拟⧠实与可㿶化Ⲵ技ᵟ创新和产业化为ⴞḷ，促䘋

成员单位Ⲵ㠚䓛发展，提升我国㲊拟⧠实与可㿶化技ᵟ产业Ⲵ整体ㄎ争力。

　　中心受托开展⢩↺任务心⨶㡂㕃㌫㔏⹄制，旨在ᶴ建基于䘁・体ᱮ⽪Ⲵ专⭘

㲊拟⧠实㌫㔏，䙊䗷⭘户ᵪ⨶数据分᷀实⧠心⨶情㔚⣦态Ⲵ䇴估和引导。ᵜ⹄ウⲴ
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意义不仅为探㍒将㲊拟⧠实Ⲵ应⭘扩展到新Ⲵ亶域中打下基，在䗮到亴ᵏ效᷌Ⲵ

情况下可以ᶱ大Ⲵ提儈我国心⨶咨䈒，以及㋮⾎㡂㕃方䶒Ⲵ㜭力，可以提儈㡚天员

䇝㓳Ⲵ≤平，为我国中䮯ᵏ䖭人伎㹼䇝㓳和心⨶支持䘋㹼技ᵟ储备，㘼且对拓宽

关⹄ウ亶域、丰富㡚天心⨶学⹄ウ成᷌ᴹ䟽㾱⨶䇪意义。

　　中心与微䖟（中国）ᴹ䲀公司㚄合开展光学䘿射式头ⴄᱮ⽪㻵㖞Ⲵ手势交互㌫

㔏⹄ウ，䈕㌫㔏㜭实⧠同↕定位于地图㔈制，并开发出一套关于头ⴄᱮ⽪㻵㖞ḷ定

ⲴSDK，可在同㊫⺜件平台上使⭘。

　　中心与中国〫动ᴹ䲀公司⹄ウ䲒开展合作，䘋㹼“䶒向4G及ᵚᶕ㖁㔌Ⲵ〫动㲊

拟⧠实⭘户体傼及䴰≲⹄ウ”，将㔃合⭘户和市场䴰≲⹄ウ，展开ᵚᶕ〫动㖁㔌在

㲊拟⧠实（VR）产业关应⭘⹄ウ。䪸对㲊拟⧠实（VR）技ᵟ产业发展䎻势及原型

㌫㔏开发，㲊拟⧠实技ᵟ交互䇮䇑以及⭘户体傼分᷀、应⭘场Ჟ及商业⁑式作出䈖

㓶Ⲵ⹄ウ。开发应⭘于〫动㓸ㄟⲴ手势实时䇶别㌫㔏，䇮䇑⹄制手持式和ク戴式两

Ⅾ㲊拟⧠实〫动㓸ㄟᾲ念原型，具备新型人ᵪ交互技ᵟ，┑䏣上䘠业务场Ჟ䴰≲。

并且ṩ据㖁㔌和㓸ㄟ⺜件方䶒Ⲵ分᷀，提出应Ⲵ䀓决方Ṹ，为我公司下一代5G〫

动宽带和ᵚᶕ㖁㔌上发展㲊拟⧠实产品和技ᵟ提供支撑，带动ᵚᶕ5G＋VRⲴ产业发

展。

　　中心在原ᴹ基上，㔗㔝与中国ḷ准化⹄ウ所、TCL䳶团、中心䙊䇟、中国⭥信

、华大学、京东方㛑份ᴹ䲀公司、中国人≁䀓放军总医䲒、中国兵器工业䳶团ㅹ

、⹄䲒所、儈ṑ展开合作工作，䪸对ᱮ⽪技ᵟ、㲊拟⧠实、增强⧠实ㅹ技ᵟ䘋㹼␡

入⹄ウ，为俆䜭乃㠣全国合⧠实与新型ᱮ⽪技ᵟ⹄发建・一⍱Ⲵ产学⹄平台。

4.技ᵟ创新䍑⥞度

中心受京东方、技䳶团㛑份ᴹ䲀公司委托开展䘁三㔤ᱮ⽪ᵪ⨶⹄ウ，䪸对具

体应⭘场Ჟ，㔃合人⯢劳感受、人体工〻学，开展⨶想ᱮ⽪形态与性㜭Ⲵᵪ⨶⹄

ウ、探㍒⨶想ᱮ⽪合⨶Ⲵ像㍐㔃ᶴ以及性㜭参数；中心与䀓放军总医䲒㚄合⭣䈧十

二五支撑䇑划亩ⴞ“影像引导㛯ⱔ微创⋫⯇技ᵟ体㌫⹄ウ”，其中亵底㛯ⱔ内䮌䇺

⯇㌫㔏将开展临床⍻䈅；中心与北京协和医䲒㚄合⭣䈧国家㠚❦、学基䠁“基于多

Ⓚ䘀动分᷀ⲴX射㓯冠㜹䙐影四㔤䟽建方⌅⹄ウ”，将完成医⯇光⭥成像产品䖜化。
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䶂年僘干人才，并吸㓣了“新勌”Ⲵ、⹄力䟿。同时工〻中心〟ᶱ响应了北京市、

协Ⲵ号召，䚤䘹优⿰专家指导“北京䶂少年、技后备人才早ᵏ培养䇑划”中ᶕ㠚人

大䱴中、⨶工䱴中ㅹ中学Ⲵ儈一学⭏，䎒得了㢟好Ⲵ⽮会声䂹与口⻁。

1.工〻中心主任与工〻技ᵟ带头人作⭘

工〻中心主任⦻⎼天教授ᱟ中心Ⲵ创・㘵和亶导Ṩ心，在工〻中心Ⲵ建䇮和发

展中䎧主导作⭘。2013年6ᴸ，工〻中心在⦻⎼天主任亶导、技ᵟ委员会专家指导，

及工〻技ᵟ带头人刘䎺教授、ᶘ健教授、刘娟教授、㗱冬冬副⹄ウ员、〻德文教授

ㅹⲴ共同努力，⭣䈧并成功㻛䇔定为北京市工〻技ᵟ⹄ウ中心。⦻⎼天主任具备␡

厚Ⲵ、⹄㛼Ჟ，拥ᴹ丰富Ⲵ工〻和产业化㓿傼，ᱟ䳮得Ⲵ䳶产学⹄于一䓛Ⲵ复合型

亶军人才，学ᵟ思想敏捷、思䐟开䱄，善于䚥循“产学⹄⭘”Ⲵ战⮕发展思䐟，具

ᴹᶱ强Ⲵ㓴㓷㇑⨶和战⮕布局㜭力、㜭够前ⷫ地把握亶域前⋯䎻势，制定了工〻中

心Ⲵ中䮯ᵏⲴ战⮕㿴划，围㔅三㔤ᱮ⽪和㲊拟⧠实、增强⧠实两ᶑ主㓯，䈳整优化

了工〻中心Ⲵ主㾱⹄ウ方向，亲力亲为参与䜘㖢了䟽㾱⹄发工作。䙊䗷三年Ⲵ时䰤

，工〻中心发展平っ，䙀↕建䇮成为国内在䈕亶域具ᴹ很儈影响力Ⲵ、⹄平台。

2.䱏伍㔃ᶴ与创新团䱏建䇮

中心⧠ᴹ固定工作人员45人，其中、⹄人员42人，日常㇑⨶人员3人。在⹄ウ䱏

伍中，教授（⹄ウ员）20人，副教授（儈工）18人，䇢师（工〻师）4人，80%以上

⹄ウ人员具ᴹ⺅士以上学位。

　　围㔅新型三㔤ᱮ⽪技ᵟⲴ⹄发与工〻化、㲊㶽合ᱮ⽪技ᵟⲴ⹄发与工〻化、新

型ᱮ⽪中Ⲵ人ᵪ交互技ᵟⲴ开发及应⭘推广、ᱮ⽪效᷌Ⲵ䇴估技ᵟⲴ⹄发与应⭘推

广䘉几个⹄ウ方向，加强创新团䱏建䇮。⇿个方向团䱏⭡教授⢥头，并⭡学ṑ僘干

教师、㇑⨶人员ㅹ㓴成。

3.䶂年僘干人才培养

工〻中心䙊䗷培养与引䘋㔃合，ᶴ建一支思想⍫䏳ᴹ创新㋮⾎Ⲵ䶂年僘干人

才䱏伍。围㔅工〻中心Ⲵ主㾱⹄ウ方向，引䘋具ᴹ国䱵影响力Ⲵ优⿰学、带头人和

䶂年学ᵟ僘干。加快䶂年僘干人才培养，ᴹ䇑划䘹⍮优⿰䶂年教师出国䘋修和␡䙐

。䲔䱫⺽䶂年人才成䮯Ⲵ䈨多䰘和㰙㈡，为䶂年人才成䮯创䙐宽ᶮⲴ⽮会⧟境
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，啃励䶂年教师承担国家、⹄亩ⴞ。

　　2013年度中心引䘋博士后2人（㢮丹妮、㜑Ⓚ），2014年度中心引䘋博士后1人

（夏・坤），新䘋副⹄ウ员1人（哴⧢⧢）。2015年工〻中心引䘋2名优⿰䶂年僘干

教师（䎥一天、崔岩岩）。

　　㢮丹妮，博士，师䍴博士后。主㾱⹄ウ方向为图像处⨶、䇑㇇ᵪ㿶㿹ㅹ。2013

年12ᴸ䎧加入北京⨶工大学光⭥学䲒。2014年㧧得中国博士后、学基䠁一ㅹ䍴助。

䘁5年在国䱵⸕名ᵏ刊《IEEETransactionsonBiomedicalEngineering》、《Neuroco

mputing》、《BiomedicalEngineeringOnline》ㅹ发㺘SCI䇪文共13ㇷ。

　　㜑Ⓚ，博士，博士后。主㾱从事光⭥仪器、オ䰤◰光䙊信ㅹ亶域Ⲵ光学䇮䇑、

光学Ự⍻Ⲵ⹄ウ工作。先后参与“921”亩ⴞ、国䱢“863”䟽⛩亩ⴞ、总㻵㛼Ჟ亩

ⴞ、ⴱ䜘㓗ㅹ多个亩ⴞ，䍏䍓其中Ⲵ光学䇮䇑、⍻䈅、㻵䈳ㅹ工作。在关亶域已

㧧得ⴱ䜘㓗奖励5亩，发㺘多ㇷ䇪文并⭣䈧多亩发明专利。

　　夏・坤，博士，博士后。主㾱⹄ウ方向包括⭏⢙医学㝁⭥信号Ⲵ分᷀以及对㦟

⢙Ⲵ效应Ⲵ亴⍻，㠚动化建⁑对䳶成⭥䐟Ⲵ䭉䈟⁑拟ㅹ。ᱟIEEE CAS，EAGE会员。

在、⹄亶域已㓿㧧得6个国䱵，国家㓗亩ⴞ，并先后参与了国家㠚❦、学基䠁，博士

后基䠁Ⲵ⭣䈧。䘁五年共发㺘了SCI䇪文12ㇷ，包括《IEEE Transactions on Compu

ter-Aided Design (IEEE TCAD)》，《Journal of Electronic Testing: Theory a

nd Applications (JETTA)》。

　　哴⧢⧢，博士，副⹄ウ员。主㾱从事光学䎵仆ᶀ料、微㓣㊣光学器件⢙⨶ᵪ制

与功㜭应⭘ㅹ亶域Ⲵ⹄ウ。䘁三年ᶕ共发㺘SCI䇪文9ㇷ，包括2ㇷNatureCommunicat

ions，1ㇷNanoLetters，1ㇷLight:Science&Applications。⹄ウ成᷌㻛多家䟽㾱Ⲵ

国䱵学ᵟ媒体（如PhysicsWorld,Nanotechweb,SPIEnewsroom）和学ᵟᵏ刊（如Natu

rePhotonics,NatureMaterialsㅹ）䟽⛩䇴䘠和大幅引⭘。㧧得中国光学学会“⦻大

⨙儈ṑ学⭏光学奖”、北京市优⿰∅业⭏ㅹ奖亩。

　　䎥一天，博士，䇢师。2015年1ᴸ入㙼北京⨶工大学。主㾱⹄ウ方向为䇑㇇ᵪ㿶

㿹，图像图形处⨶，㲊拟⧠实和合⧠实以及⁑式䇶别。北京图像图形学会䶂年委

员会委员，IEEE, IAPR, BMVA会员。䘁5年在《IEEE Transactions on Medical Ima

ging》、《Pattern Recognition》、《Scientific Reports》、《Neurocomputing

》ㅹᵲ志上发㺘SCI䇪文一作及䙊䇟作㘵文ㄐ12ㇷ。

　　崔岩岩，博士，䇢师。2015年9ᴸ入㙼北京⨶工大学光⭥学䲒。主㾱⹄ウ方向为
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医学光学ᶀ料及医学光学成像⹄ウ。䘁5年在《ACS nano》、《Journal of chemica

l material B》、《Small》ㅹᵲ志上发㺘SCI䇪文一作及䙊䇟作㘵文ㄐ7ㇷ，ⴞ前主

持国家㠚❦、学基䠁䶂年亩ⴞ一亩。

1.技ᵟ委员会作⭘

技ᵟ委员会ᱟ工〻中心Ⲵ技ᵟ咨䈒ᵪᶴ，䍏䍓审䇞工〻中心Ⲵ发展战⮕、⹄ウ

开发䇑划，䇴价工〻䇮䇑与䈅傼方Ṹ，提供技ᵟ㓿⍾咨䈒和市场信息，审䇞工〻中

心年度工作ㅹ。技ᵟ委员会ᱟ工〻中心ᴹ序健康发展Ⲵ䟽㾱保䇱。

　　在㘳䇴ᵏ内，工〻中心⇿年定ᵏ召开技ᵟ委员会工作会䇞。工〻中心主任向技

ᵟ委员会≷报年度建䇮任务完成情况，介㓽取得Ⲵ建䇮成᷌和䶒临Ⲵ䰞仈，制定后

㔝工作㿴划。技ᵟ委员会对年度工作䘋㹼䇴估，对䶒临Ⲵ䰞仈㔉出建䇞，对后㔝㿴

划䘋㹼指导。

2.开放交⍱

工〻中心䶎常䟽㿶与亶域内Ⲵ、⹄ᵪᶴ和儈技ᵟ企业开展合作交⍱，ᴹ效提升

了工〻中心技ᵟ≤平和、⹄成᷌䖜化㜭力。

　　工〻中心与中兴、技ᴹ䲀公司、微䖟（中国）ᴹ䲀公司、中国〫动⹄ウ䲒、TCL

⹄ウ䲒、中国⭥信、华大学、中国ḷ准化⹄ウ䲒、㡚天䲒所ㅹ、⹄ᵪᶴ展开密切

合作，ㆮ䇒战⮕合作协䇞，䘋㹼全方位Ⲵ交⍱合作。

　　ᵜ中心䇮㖞了关开放性Ⲵ䈮仈，吸引了广大Ⲵ䇯䰞学㘵。工〻中心䶎常䟽㿶

国䱵交⍱，加强㖾、德、日、丙ㅹ国Ⲵ合⧠实与新型ᱮ⽪Ⲵ学ᵟ和产业化交⍱关

㌫，与◣大利亚斯㔤ᵜ、技大学亮敏䲒士合作㧧批2014年度基䠁委䟽⛩国䱵合作亩

ⴞ《基于㓣㊣光-光䈳制ᵏ䰤Ⲵ儈分䗘⦷动态全息三㔤ᱮ⽪》，并同㖾国加州大学伯

克利分ṑ、㤡国剑ẕ大学、伯明㘠大学、德国帕德伯恩大学、㖾国哈佛大学开展实

䍘性合作，包括人员互䇯和⹄ウ⭏交⍱。中心⹄发人员䘎㔝两年⸝ᵏ䇯䰞㖾国加州

大学伯克利分ṑProf. David Remple担任主任Ⲵ人ᵪ功效实傼室并合作开展ᱮ⽪工

效学⹄ウ；工〻中心⹄发人员䘎㔝两年䮯ᵏ䇯䰞◣大利亚国・大学⭥子信息学䲒，

与Prof. Faith Porikli合作开展ᵪ⨶数据㶽合及三㔤串扰感⸕Ⲵ⹄ウ；中心与日ᵜ

儈⸕工、大学人ᵪ交互实傼室Prof. Xiangshi Ren㚄合培养⹄ウ⭏，在多感官交互

与三㔤ᱮ⽪䇴⍻方䶒展开合作⹄ウ。2014年5ᴸ，工〻中心在北京承办了Internatio
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nal Conference on Opto-electronic Technology and Application(IPTA)会䇞ⲴA

danced Display Technology分会。2014年8ᴸ，中心主办了973䇑划亩ⴞ“新型儈分

䗘⦷三㔤ᱮ⽪器件与㌫㔏Ⲵ基⹄ウ”2014年中ᵏ总㔃会䇞。

　　中心⹄发人员在国内外关技ᵟ⹄䇘会上做⢩䚰报告十余场，例如丙国举办Ⲵ

世⭼信息ᱮ⽪会䇞、德国举办Ⲵ⅗⍢光学学会年会、墨㾯哥举办Ⲵ拉丁㖾⍢和光子

学会䇞、日ᵜ举办Ⲵ交互䇮䇑与人因㾱㍐交互国䱵会䇞、丙国举办Ⲵ3D⹄ウ协同会

䇞ㅹ。

3.协同创新

1、中心与北京㡚オ㡚天大学、北京师㤳大学、北京实创儈、技发展ᴹ䲀䍓任公

司ㅹ共同发䎧成・了中国㲊拟⧠实与可㿶化产业技ᵟ创新战⮕㚄ⴏ，中心主任受㚈

担任㚄ⴏ副⨶事䮯。中国㲊拟⧠实与可㿶化产业技ᵟ创新战⮕㚄ⴏⲴṨ心任务ᱟ在

国家、技创新、、技ᴽ务政ㆆ指导下，ᶴ建产学⹄合作Ⲵᴽ务平台，以推䘋我国㲊

拟⧠实与可㿶化Ⲵ技ᵟ创新和产业化为ⴞḷ，促䘋各成员单位Ⲵ㠚䓛发展，提升我

国㲊拟⧠实与可㿶化技ᵟ产业Ⲵ整体ㄎ争力。

　　2、中心〟ᶱ参与中国㼨3D产业㚄ⴏⲴ工作，与京东方、TCL、⎧信ㅹ企业㚄

合制定了中国3D产业㚄ⴏ㼨3D㌫㔏ḷ准，主㾱承担分㓴2“䍏䍓㼨3Dᱮ⽪㌫㔏基

ᵜ䇴价方⌅ ”和分㓴4“䍏䍓㼨3D光学技ᵟ㿴㤳”Ⲵ工作。

　　3、中心作为成员单位参加了中关ᶁṨ心区㖁㔌教㛢产业㚄ⴏ，开展㖁㔌教㛢㌫

㔏客户ㄟ多元交互䇮备Ⲵ⹄发工作。

　　4、中心作为成员单位参加了中兴䙊䇟产业䇪坛。

　　5、中心ᱟ文⢙保护亶域⢙㚄㖁建䇮技ᵟ创新㚄ⴏⲴ成员单位。

　　6、中心主任⦻⎼天教授为国䱵ḷ准化㓴㓷ISO/IEC JTC 1/SC 24/WG 9 (Augmen

ted Reality Continuum 增强⧠实䘎㔝体) 专家㓴成员。

　　7、中心参加了国家信ḷ委㲊拟⧠实和增强⧠实ḷ准工作㓴Ⲵ工作。

4.䘀㹼㇑⨶与ᵪ制创新

工〻技ᵟ⹄ウ中心䇮主任1名，副主任1名，在北京市、委与北京⨶工大学Ⲵ共

同亶导下，实㹼主任䍏䍓制。工〻技ᵟ⹄ウ中心下䇮技ᵟ委员会、⹄ウ开发䜘、亩

ⴞ开发䜘、产品开发䜘、市场开发䜘、㇑⨶办公室ㅹ䜘䰘。

　　按➗《北京儈ㅹ学ṑ工〻⹄ウ中心建䇮亩ⴞ㇑⨶办⌅》Ⲵ㿴定，制定䘲合ᵜ工

〻中心Ⲵ㇑⨶ᵪ制，具体包括：
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　　1、按工作性䍘䇮・㤕干岗位，对⇿个岗位㿴定应Ⲵ㙼䍓，实㹼㹼政、学ᵟ、

亩ⴞ三㔤㇑⨶体制。

　　2、实㹼周工作报告、ᴸ工作≷报、周工作例会、ᴸ工作例会、不定ᵏ技ᵟ报告

会Ⲵ䈮仈日常㇑⨶制度。

　　3、啃励⹄ウ人员〟ᶱ⭣䈧䈮仈，䈮仈Ⲵ⭣䈧、实施和㇑⨶ᴽ从㔏一㿴划，优先

保䇱䟽大䈮仈Ⲵ㓴㓷实施。按䈮仈Ⲵ性䍘和ᶕⓀ不同，实施不同Ⲵ䍘䟿㇑⨶体㌫。

对军工䈮仈实施国军ḷGJB9001A-2001䍘䟿㇑⨶体㌫，䟽大䈮仈实施ISO9001䍘䟿㇑

⨶体㌫。

　　4、所ᴹ䍴Ⓚ均指定专人㇑⨶，包括䇮备、工位、图书、䖟件、办公⭘品、文ẓ

、⹄制⭘元器件、IP地址和Email地址ㅹ，⹄ウ人员享䚥➗应Ⲵ㿴定。使⭘内䜘信

息㇑⨶㌫㔏䖵助日常㇑⨶。

　　5、工〻技ᵟ⹄ウ中心人员享䇔ⵏ䚥守工作㓚律，以保䇱、⹄工作Ⲵ开展和协同

。

　　6、实㹼年初㿴划和年㓸䙀㓗㘳Ṩ制度，㘳Ṩ㔃᷌作为奖䠁发放、䇴䘹先䘋、㯚

䞜䈳整、㙼务升䱽、岗位䈳整、不合Ṭ␈⊠以及上报或存ẓ⭘Ⲵ各总㔃㺘Ⲵ䟽㾱

依据。

　　工〻中心严Ṭ执㹼各亩㇑⨶制度，保䳌教师和员工ᴹ序开展、学⹄ウ和、技䖜

化，学ᵟ䇪文、专利、䖟件㪇作ᵳⲴ数䟿和䍘䟿得到大幅提升。

5.依托单位支持

北京⨶工大学䪸对工〻中心发展Ⲵ实䱵䴰≲，制定了专䰘Ⲵ政ㆆ支持措施。在

人才引䘋方䶒，㔉予工〻中心大力支持，优先改善引䘋人才Ⲵ工作和⭏⍫ᶑ件；北

京⨶工大学对工〻中心㔉予专亩建䇮㓿䍩，⭘于支持工〻中心在国䱵交⍱合作、学

ᵟ䇪文发㺘与专利⭣䈧、专家咨䈒ㅹ方䶒Ⲵ䍩⭘支出；在后勤保䳌方䶒，北京⨶工

大学㔉予工〻中心提供工作场所ㅹ䝽套支持。
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䇴价内容 㠚䇴分

发展㿴划与ⴞḷ完成
(10分)

䇔定时㿴划ⴞḷ完成情况
9

ᵚᶕ三年发展㿴划

技ᵟ≤平与成᷌䖜化
(45分)

定位与⹄ウ方向情况

43
技ᵟ成᷌≤平

成᷌䖜化与市场㔃合㜭力

技ᵟ创新䍑⥞度

䱏伍建䇮与人才培养
(25分)

工〻中心主任与工〻技ᵟ带头人作⭘

23䱏伍㔃ᶴ与创新团䱏建䇮

䶂年僘干人才培养

开放交⍱与䘀㹼㇑⨶
(20分)

技ᵟ委员会作⭘

17

开放交⍱

协同创新

䘀㹼㇑⨶与ᵪ制创新

依托单位支持

总䇴 92
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依托单位（ⴆㄐ）：　　 

年　　ᴸ　　日
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北京市合⧠实与新型ᱮ⽪工〻技ᵟ⹄ウ中心在动态全息三㔤ᱮ⽪、䖫型头ⴄ三㔤

ᱮ⽪、〫动增强⧠实、㹰㇑㔃ᶴ与㹰⏢动力学⁑拟、多䙊䚃投影㠚动ṑ↓、三㔤ᱮ⽪㌫

㔏性㜭䇴估ㅹ方䶒均取得了䟽㾱䘋展，并与中兴䙊䇟、TCL、北方夜㿶、北京中日友好医

䲒、北京京东方、北京≤Ღ⸣、北京扬㘬文化ㅹ企事业单位密切合作，成᷌得到很好Ⲵ

应⭘。中心承担了国家973亩ⴞ、国家863亩ⴞ、总㻵探㍒一代亩ⴞ、国家、技䟽大专亩

、国家、技支撑䇑划亩ⴞ䈮仈、国家㠚❦、学基䠁䟽⛩及䶒上亩ⴞ、总㻵䟽⛩亴⹄亩ⴞ

ㅹ30余亩。⭣䈧/授ᵳ专利30余亩，发㺘学ᵟ䇪文100余ㇷ，承办了1⅑儈≤平国䱵学ᵟ会

䇞，协办了2⅑国内学ᵟ会䇞，15名国外⸕名教授ᶕ䇯并作了学ᵟ报告。中心䱏伍成䮯䗵

䙏、㿴ㄐ制度健全、㇑⨶㿴㤳，中心度䘀㹼㢟好。

　　建䇞：

　　1、䘋一↕加强㓴㓷、⹄成᷌Ⲵ䢤定和⭣报。

　　2、学ṑ㔉予䘋一↕Ⲵ支持，将⹄发场地尽可㜭Ⲵ䳶中。

　　3．䟽㿶创新Ⲵ同时加强成᷌产业化工作。 

技ᵟ委员会主任（ㆮ字）（ⴆㄐ）：　　 

年　　ᴸ　　日
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依托单位（ⴆㄐ）：　　　　　　　

年　　ᴸ　　日
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序号 䱴件名〠

1 技ᵟ成᷌情况明㓶㺘

2 䱏伍建䇮情况明㓶㺘

3 技ᵟ委员会召开情况㺘

4 开放交⍱情况明㓶㺘

5 㔙效报告公⽪➗⡷
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䱴件1、技ᵟ成᷌情况明㓶㺘

1、、技䇑划亩ⴞ

①承担国家、技䇑划亩ⴞ（仅䲀、技䜘亩ⴞ）、国家㠚❦、学基䠁委员会亩ⴞ（䈮仈）

序号 亩ⴞ（䈮仈）名〠 主持人 年度 䍒政㓿䍩（万元） 亩ⴞ㊫型 亩ⴞ㊫别

1
儈分䗘⦷三㔤ᱮ⽪
器件Ⲵ㌫㔏䳶成和
应⭘傼䇱

常军 2013 74.0000 国家973䇑划 B

2
儈⊹⎨度ᱮ⽪技ᵟ
及㻵㖞

〻德文 2013 335.0000 国家863䇑划 A

3
三㔤ᱮ⽪Ⲵ㿶㿹感
⸕ᵪ⨶和䍘䟿䇴价
方⌅

⦻⎼天 2013 701.0000 国家973䇑划 A

4
儈分䗘⦷三㔤ᱮ⽪
Ⲵ基⨶䇪和优化
㇇⌅

刘娟 2013 542.0000 国家973䇑划 A

5
光学㠚⭡ᴢ䶒儈性
㜭头ⴄᱮ⽪器中Ⲵ
关䭞䰞仈⹄ウ

〻德文 2013 33.0000 国家㠚❦、学基䠁 A

6
儈度ⵏ实感Ⲵ三㔤
呈⧠与䘌〻交互㌫
㔏及应⭘

刘䎺 2013 90.0000 国家863䇑划 B

7
儈分䗘ⵏ彩㢢动态
全息三㔤ᱮ⽪关䭞
技ᵟⲴ⹄ウ

⦻⎼天 2013 310.0000 国家㠚❦、学基䠁 A

8
䶒向〫动㓸ㄟⲴ䀖
㿹再⧠和交互技ᵟ
⹄ウ

ᶘ健 2013 116.0000 国家863䇑划 B
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9
〫动平台增强ᱮ⽪
技ᵟ⹄ウ与㌫㔏实
⧠

䱸䶆 2013 90.0000 国家863䇑划 B

10

䶒向䘀动ⴞḷỰ⍻
䇶别Ⲵ儈分䗘光学
压㕙成像⨶䇪与技
ᵟ

䱸䶆 2013 70.0000 国家㠚❦、学基䠁 A

11
增强⧠实㌫㔏中㲊
实䚞挡䰞仈Ⲵ⹄ウ

刘䎺 2014 76.0000 国家㠚❦、学基䠁 A

12
基于LCOSⲴ䮌型
䘿㿶㶽合ᱮ⽪㌫㔏

哴一帆 2015 136.3000 国家863䇑划 B

13
㝁㹰㇑实时介入〫
动式手ᵟᵪ器人㌫
㔏⹄发

㪻⦹㫹 2015 106.0000 国家863䇑划 B

14

䶒向䳶成成像Ⲵ㲊
拟㿶⛩合成与ⵏ三
㔤⭥㿶㌫㔏先导傼
䇱

刘娟 2015 66.0000 国家863䇑划 B

15
基于䳶成成像Ⲵⵏ
三㔤㿶仁实时㧧取

䱸䶆 2015 65.1000 国家863䇑划 B

16
文⢙保护传承和创
新技ᵟ应⭘⹄ウ与
⽪㤳

刘䎺 2015 274.5000 国家、技支撑䇑划 A

17
基于㓣㊣光-光䈳制
器件Ⲵ儈分䗘⦷动
态全息三㔤ᱮ⽪

⦻⎼天 2015 295.0000 国家㠚❦、学基䠁 A

18
动态局䜘䎵分䗘⦷
底成像㌫

常军 2015 83.0000 国家㠚❦、学基䠁 A

19
基于⸣墨✟-䠁属微
㓣㔃ᶴⲴ光⌒前䈳 㜑┘ 2015 26.0000 国家㠚❦、学基䠁 A
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制⹄ウ

20
全天时动ⴞḷ䇶别
与㋮⺞对⍻䟿ᵪ
⨶及敏感器⹄ウ

ᵾ᷇ 2013 678.0000 国家973䇑划 B

21
⭘于⎧底㺘层ⴞḷ
探⍻䇶别Ⲵ儈光䉡
成像技ᵟ

廖宁放 2014 150.0000 国家863䇑划 B

22
动态局䜘䎵分䗘⦷
底成像㌫㔏ᵪ⨶
⹄ウ

常军 2015 83.0000 国家㠚❦、学基䠁 A

23 卫ᱏ图像快䙏处⨶ 儈昆 2015 50.0000 国家863䇑划 B

24
伎。◰光儈䙏、大
㿶场微㓣制䙐Ⲵ新
方⌅及其ᵪ⨶⹄ウ

刘丽䖹 2015 300.0000 国家㠚❦、学基䠁 A

25
先䘋光学制䙐与Ự
⍻

〻♿⌒ 2013 100.0000 国家㠚❦、学基䠁 A

备⌘：
（1）亩ⴞ㊫型指：863䇑划、973䇑划、国家、技䟽大专亩、国家㠚❦、学基䠁ㅹ。
（2）亩ⴞ㊫别ᴹA、B两㊫，Aᱟ指工〻中心⢥头主持Ⲵ䈮仈，Bᱟ指工〻中心参与Ⲵ䈮仈。
（3）如承担国家、技䇑划亩ⴞ子䈮仈，可填写子䈮仈名〠，任务书㓖定Ⲵ䍒政㓿䍩，㊫别为A。
（4）䐘年度亩ⴞ以・亩年度为㔏䇑依据，䍒政㓿䍩以任务书中㓖定Ⲵ㓿䍩为㔏䇑依据，不㜭䟽复䇑㇇。例：Ḁ亩ⴞ2013年・亩，䍒政
㓿䍩300万，但在2014年下拨。䈕亩ⴞ㔏䇑时㓣入2013年，䍒政㓿䍩300万元。
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②承担ⴱ䜘㓗、技䇑划亩ⴞ（䈮仈）

序号 亩ⴞ（䈮仈）名〠 主持人 年度 䍒政㓿䍩（万元） 亩ⴞ㊫型 亩ⴞ㊫别

1

㠚⭡ᴢ䶒儈性㜭微
创手ᵟ⺜性内フ䮌
光学㌫㔏Ⲵ䇮䇑方
⌅⹄ウ

〻德文 2015 18.0000
北京市㠚❦、学基
䠁

A

2
䶒向4G及ᵚᶕ㖁㔌
Ⲵ㲊拟〫动⧠实⭘
户体傼及䴰≲⹄ウ

⦻⎼天 2015 110.0000 教㛢䜘基䠁 A

3
䎵㮴型****ᱮ⽪㌫
㔏

⦻⎼天 2013 480.0000 探㍒一代 A

备⌘：
（1）亩ⴞ㊫型指：教㛢䜘创新团䱏发展䇑划、北京市、技䇑划亩ⴞㅹ。
（2）亩ⴞ㊫别ᴹA、B两㊫，Aᱟ指工〻中心⢥头主持Ⲵ䈮仈，Bᱟ指工〻中心参与Ⲵ䈮仈。
（3）如承担国家、技䇑划亩ⴞ子䈮仈，可填写子䈮仈名〠，任务书㓖定Ⲵ䍒政㓿䍩，㊫别为A。
（4）䐘年度亩ⴞ以・亩年度为㔏䇑依据，䍒政㓿䍩以任务书中㓖定Ⲵ㓿䍩为㔏䇑依据，不㜭䟽复䇑㇇。例：Ḁ亩ⴞ2013年・亩，䍒政
㓿䍩300万，但在2014年下拨。䈕亩ⴞ㔏䇑时㓣入2013年，䍒政㓿䍩300万元。



29/69



30/69



31/69

10 isplay with geome
trical waveguide 
and freeform opti
cs

tian Wang ,Chen X
u, Weitao Song, a
nd Guofan Jin

2014 Optics Express 国䱵 3.5

备⌘：只䴰列举10ㇷ≤平儈、影响力大Ⲵ学ᵟ䇪文。
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②专㪇

序号 专㪇名〠 作㘵 出⡸年度

1 增强⧠实技ᵟ导䇪 ⦻⎼天，䱸䶆，〻德文 2015
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9 拼接式头ⴄᱮ⽪
㻵㖞

201080015063.4 授ᵳ 2015 国内 发明专利 否

10
䎵䖫㮴宽光䉡全
息天㓯

201010523862.4 授ᵳ 2015 国内 发明专利 否

11
一应⭘全息元
件Ⲵ㿶度型ᱮ⽪
㻵㖞

201010523877.0 授ᵳ 2015 国内 发明专利 否

12
头戴式・体㿶㿹
㿲⡷器

201110057220.4 授ᵳ 2015 国内 发明专利 否

13
头戴式・体㿶㿹
㿲⡷器

201110057220.4 授ᵳ 2015 国内 发明专利 否

14
㠚⭡ᴢ䶒双❖䶒
单ⴞ・体头ⴄᱮ
⽪器㻵㖞

201110404197.1 授ᵳ 2015 国内 发明专利 否

15
一基于CT体数
据Ⲵ实时䎵声图
像⁑拟方⌅

201110404167.0 授ᵳ 2015 国内 发明专利 否

16

一⭘于多投影
ᵪⵏ三㔤ᱮ⽪器
Ⲵ导光型ⲭ光同
↕➗明㻵㖞

201210009105.4 授ᵳ 2015 国内 发明专利 否

17 一底➗ᵪ 201210057693.9 授ᵳ 2015 国内 发明专利 否

18

基于分布式和SV
M分㊫器Ⲵ室外
⎧䟿⢙体䇶别方
⌅和㌫㔏

201210292379.9 授ᵳ 2015 国内 发明专利 否

19

基于分布式和倒
排文件Ⲵ室外大
㿴⁑⢙体䇶别方 201210292574.1 授ᵳ 2015 国内 发明专利 否
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⌅和㌫㔏

20

基于分布式和哈
希᱐射Ⲵ室外⎧
䟿⢙体䇶别方⌅
和㌫㔏

201210292376.5 授ᵳ 2015 国内 发明专利 否

21

䘲⭘于〫动㓸ㄟ
Ⲵ户外增强⧠实
无ḷ志⛩䐏䑚⌘
册方⌅

201310483333.X ⭣䈧 2013 国内 发明专利 否

22

基于多投影ᵪ和
反射式散射屏幕
Ⲵ周㿶三㔤ᱮ⽪
㻵㖞

201310683113.1 ⭣䈧 2013 国内 发明专利 否

23

基于多投影ᵪ和
䘿射式散射屏幕
Ⲵ周㿶三㔤ᱮ⽪
㻵㖞

201310683084.9 ⭣䈧 2013 国内 发明专利 否

24
一投影式平䶒
⌒导头ⴄᱮ⽪器

201410143847.5 ⭣䈧 2014 国内 发明专利 否

25
一⭘于头ⴄᱮ
⽪器Ⲵ可䈳㢲㿶
度Ⲵ光学㌫㔏

201410222654.9 ⭣䈧 2014 国内 发明专利 否

26
一折反拼接式
广䀂䮌头

201410222287.2 ⭣䈧 2014 国内 发明专利 否

27
一ⵏ实・体感
Ⲵ光场头ⴄᱮ⽪
㌫㔏

201410240121.3 ⭣䈧 2014 国内 发明专利 否

28
一ⵏ实・体感
Ⲵ光场头ⴄᱮ⽪
㻵㖞

201410238755.5 ⭣䈧 2014 国内 发明专利 否
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29 全局匹䝽优化Ⲵ
䎵声图像三㔤䟽
建方⌅

201410543394.5 ⭣䈧 2014 国内 发明专利 否

备⌘：
（1）国内外内容同Ⲵ不得䟽复㔏䇑。
（2）㊫型：分为专利（仅包括发明专利）、新㦟䇱书、数据库、动/Ἵ⢙新品、临床批件ㅹ。
（3）PCT为Patent Cooperation Treaty（专利合作协定）Ⲵㆰ写，ᱟ专利亶域Ⲵ一亩国䱵合作ᶑ㓖，即在一个专利局（受⨶局）提出
Ⲵ一件专利⭣䈧（国䱵⭣䈧），⭣䈧人在其⭣䈧中（指定）Ⲵ⇿一个PCT成员国䜭ᴹ效，从㘼䚯免了在几个国家⭣䈧专利，在⇿一个国
家䜭㾱䟽复⭣䈧和审ḕ。
（4）PCT⭣䈧填写ᱟ、否即可。
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4、制（修）䇒技ᵟḷ准

序号 名〠 㕆号 ㊫型 ㊫别

1
㲊拟⧠实头戴式ᱮ⽪䇮备䙊⭘
㿴㤳

无 国家ḷ准 B

备⌘：
（1）㊫型分别为国䱵ḷ准、国家ḷ准、㹼业ḷ准、地方ḷ准四㊫。
（2）㊫别ᴹA、B两㊫，Aᱟ指䟽⛩实傼室⢥头制（修）䇒Ⲵ技ᵟḷ准，Bᱟ指䟽⛩实傼室参与制（修）䇒Ⲵ技ᵟḷ准。
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5、㧧奖成᷌

序号 亩ⴞ名〠 奖亩名〠 奖亩ㅹ㓗 奖亩㊫别 䇴奖单位 主㾱完成人
主㾱完成人排
名

㧧奖年度

1
交互式ᱮ⽪关
䭞技ᵟ及应⭘

技ᵟ发明奖 一ㅹ ⴱ䜘㓗
中华人≁共和
国教㛢䜘

⦻⎼天，㗱冬
冬，刘䎺

⦻⎼天，㗱冬
冬，刘䎺，ᶘ
健，周建仁，
ᵡ⿻东

2014

备⌘：
（1）奖亩名〠指国家㠚❦、学奖、北京市、学技ᵟ奖ㅹ。
（2）奖亩ㅹ㓗指⢩ㅹ、一ㅹ、二ㅹ、三ㅹ四㊫。
（3）奖亩㊫别指国家㓗、ⴱ䜘㓗、㹼业协会三㊫。其中国家㓗仅䲀“国家ᴰ儈、技技ᵟ奖、国家㠚❦、学奖、国家技ᵟ发明奖、国家
、学技ᵟ䘋↕奖和国䱵、学技ᵟ合作奖”5㊫。
（4）䇴奖单位指、技䜘、教㛢䜘、北京市、委ㅹ单位。
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6、技ᵟ创新Ⲵ䍑⥞度

①新技ᵟ、新产品

序号 新技ᵟ、新产品名〠 产业化地⛩ ⴤ接㓿⍾效⳺（万元） 技ᵟ≤平

备⌘：
（1）新技ᵟ\新产品䴰㾱ᴹ《国家战⮕性创新产品䇱书》、《中关ᶁ国家㠚主创新⽪㤳区新技ᵟ新产品（ᴽ务）䇱书》ㅹ䇱明文件。
（2）技ᵟ≤平：国䱵亶先、国䱵先䘋、国内亶先、国内先䘋ㅹ。
（3）同一新技ᵟ、新产品只㔏䇑一⅑。
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② 技ᵟ合同

序号 技ᵟ合同名〠 主持人 委托单位 委托ⴱ份 年度 技ᵟ合同㊫型 合同仍（万元）

1
㻵䈳䍘䟿亴估䖟
件技ᵟ开发合同

〻德文
中国オ䰤技ᵟ学
䲒

北京 2013 技ᵟ开发 11.16

2
䈟差定位分᷀仿
ⵏ䖟件技ᵟ开发
合同

〻德文
中国オ䰤技ᵟ学
䲒

北京 2013 技ᵟ开发 15.6

3
㠚⭡ᴢ䶒光学元
件技ᵟᴽ务合同

〻德文
奥㿶⭥子、技（
⎧南）ᴹ䲀公司

⎧南 2014 技ᵟ开发 3.465

4
单ⴞ光学投射式
光学ᱮ⽪器件技
ᵟᴽ务合同

〻德文
北京中㡚双兴、
技ᴹ䲀公司

北京 2014 技ᵟ开发 10.0

5
LDMOS器件Ⲵ功
⦷⢩性⍻䈅技ᵟ
ᴽ务合同

〻德文
上⎧㚄ᱏ⭥子ᴹ
䲀公司

上⎧ 2014 技ᵟ开发 4.7

6
内㫉古ㅜ一ᵪỠ
䳶团ᴹ䲀公司企
业展厅亩ⴞ

刘䎺
内㫉古ㅜ一ᵪỠ
䳶团ᴹ䲀公司

内㫉古 2013 技ᵟ开发 50.0

7
㻵⭢䖖䖶人ᵪ⧟
境㲊拟⧠实䈅傼
㌫㔏开发

㗱冬冬
中国人≁䀓放军
63963䜘䱏

北京 2015 技ᵟ开发 20.0

8

オ䰤实傼室任务
㡚天员在䖘心⨶
㡂㕃㌫㔏䖟件⹄
制

㗱冬冬
中国人≁䀓放军
63919䜘䱏

北京 2015 技ᵟ开发 27.0

9
基于光学䘿射式
头ⴄᱮ⽪㻵㖞Ⲵ
3D交互㌫㔏

㗱冬冬
微䖟（中国）ᴹ
䲀公司

北京 2015 技ᵟ开发 10.0
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10

䶒向新一代㖁㔌
平台Ⲵ个人儈⊹
⎨感ᱮ⽪㌫㔏⹄
ウ

刘䎺
广东䮯㲩⭥子ᴹ
䲀公司

广东 2015 技ᵟ开发 4.5

11
3D㿶㿹搜㍒实傼
专⭘图⡷制作

刘䎺
中国ḷ准化⹄ウ
䲒

北京 2015 技ᵟ开发 1.5

12
䘿射式ᱮ⽪器件
䇮䇑合同

〻德文 华大学 北京 2015 技ᵟ开发 7.0

13 技ᵟᴽ务合同 ᶘ健
北京亿␞华新信
息ᴹ䲀公司

北京 2014 技ᵟ开发 12.0

14 技ᵟᴽ务合同 ᶘ健
北京日・北大信
息ᴹ䲀公司

北京 2014 技ᵟ开发 10.0

15
␡圳市中㿶典数
字、技ᴹ䲀公司
技ᵟᴽ务合同

㗱冬冬
␡圳市中㿶典数
字、技ᴹ䲀公司

␡圳 2014 技ᵟ开发 4.5

备⌘：技ᵟ合同㊫型指技ᵟᴽ务、技ᵟ咨䈒、技ᵟ开发和技ᵟ䖜䇙四㊫。
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③成᷌䖜化

序号 成᷌名〠 产业化地⛩ ⴤ接㓿⍾效⳺（万元） 䖜化形式

1 㠚⭡ᴢ䶒ἡ䮌⁑㓴 ⎧南 200.0 技ᵟᴽ务

2
㲊拟㞩㞄䮌、㲊拟PICC、㲊拟
㞠Ἶク刺、㲊拟⺜㟌外哫䞹、
㲊拟䶉㜹ク刺ㅹ

天⍕ 2133.0 技ᵟᴽ务

3 交互式ᱮ⽪关䭞技ᵟ 北京 900.0 技ᵟᴽ务

4
一基于㓒外投影ḷ志⛩Ⲵ㿶
㿹位㖞䐏䑚㌫㔏

北京 70.0 技ᵟᴽ务

5
基于主䖵ḷ志⛩实时䐏䑚Ⲵ㠚
❦㺘䶒投影交互式ᱮ⽪技ᵟ

北京 50.0 技ᵟᴽ务

6 无䭑数字⭥影侶 无䭑 75.0 技ᵟᴽ务

7 ⒆北ⴱ⾎农ᷦ㠚❦博⢙侶 ⒆北 80.0 技ᵟᴽ务

8
内㫉古ㅜ一ᵪỠ䳶团ᴹ䲀公司
企业侶

内㫉古 110.0 技ᵟᴽ务

9
厦䰘䈊⇵、技侶“⅒乐时光之
旅”室内⑨乐亩ⴞ

厦䰘 2900.0 技ᵟᴽ务

10
支持多⛩䀖摸Ⲵ大屏幕投影亩
ⴞ

⋣南 75.0 技ᵟᴽ务

11

备⌘：
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（1）成᷌䖜化ᱟ指⭡工〻中心专㙼人员为主完成ⲴḀ亩技ᵟ成᷌Ⲵ䖜化。
（2）䖜化形式⋑ᴹ固定㾱≲，如实填写即可。
（3）同一技ᵟ成᷌只㔏䇑一⅑。
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光学仪器
国家䟽⛩
实傼室学
ᵟ委员会
委员，《
北京⨶工
大学学报
》常务㕆
委，《光
子学报》
㕆委ㅹ㙼
。

2 ᵾ㢣⿻ 女
1962-09-1
7

↓儈
技ᵟ带头
人

光学 博士

国家䳶成
⭥䐟㻵备
及成套工
㢪䟽大专
亩专家，
上⎧微⭥
子㻵备ᴹ
䲀公司᳘
国家光刻
技ᵟ⹄ウ
中心咨䈒
专家。

䮯⊏学㘵 
博士⭏导
师 Ⲯ人䇑
划

教㛢䜘“
⭥子信息
、学与工
〻㊫”专
业教学指
导分委员
会委员, 
国䱢、工
委“光⭥
、⚛控、
指控㌫㔏
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3 䠁伟其 ⭧
1961-12-1
4

↓儈
技ᵟ带头
人

光学 博士

ḷ准化技
ᵟ委员会
”副主任
委员, 光
学学会“
光⭥技ᵟ
专委会”
副主任委
员、“㓒
外光⭥器
件专委会
”及“儈
䙏摄影技
ᵟ专委会
”委员，
兵工学会
“夜㿶技
ᵟ专委会
”副主任
委员、“
光学技ᵟ
专委会”
副主任委
员，北京
市光学学
会⨶事、
北京市光
学学会“
㓒外专业
委员会”
副主任委
员，《㓒
外技ᵟ》
和《应⭘
光学》副
主㕆、《

博士⭏导
师
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㓒外与◰
光工〻》
和《⍻䈅
学报》㕆
委。

4 廖宁放 ⭧
1960-01-0
3

↓儈
技ᵟ带头
人

光学 博士

中国光学
学会仌㢢
专业委员
会副主任
委员，中
国兵工学
会光学专
业委员会
委员,中国
➗明学会
㿶㿹与仌
㢢专业委
员会委员
中国光学
学会仌㢢
专业委员
会副主任
，中国兵
工学会光
学专业委
员会委员
。

博士⭏导
师

国䱵工〻
光学学会(
SPIE)、㖾
国光学学
会(OSA)会
员、中国
光学学会
儈㓗会员
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5 䉝小地 ⭧
1962-10-1
6

↓儈
技ᵟ带头
人

光学 博士

、全息与
光信息处
⨶专业委
员会会员
，以及国
䱵学ᵟ会
䇞Ⲵ㓴委
会成员。
兼任Sprin
ger出⡸⽮
、㖾国光
学学会ᵲ
志《Optic
s Express
》、《Opt
ics Lette
rs》和《A
pplied Op
tics》ㅹ
国䱵学ᵟ
刊⢙Ⲵ审
は人。

千人䇑划 
博士⭏导
师

6 ⲭ廷ḡ ⭧
1955-03-0
9

↓儈
技ᵟ带头
人

光学 博士

中国兵工
学会夜㿶
技ᵟ专业
委员会委
员；中国
光学学会
光⭥技ᵟ
专业委员
会委员；
北京光学
学会㓒外
分会委员
。

博士⭏导
师
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7 张寅䎵 ⭧ 1961-08-2
4

↓儈 技ᵟ带头
人

光学 博士 博士⭏导
师

8 ᵾ᷇ ⭧
1957-11-0
7

↓儈
技ᵟ带头
人

光学 博士

全国光学
和光学仪
器ḷ准化
委员会委
员，中国
兵工学会
光学专业
委员会委
员。

博士⭏导
师

9 䇨廷发 ⭧
1968-06-0
6

↓儈
技ᵟ带头
人

㋮密ᵪỠ 博士

中国光学
学会会员
，中国光
⭥专委会
儈㓗会员
，国䱵SPI
E会员；中
国、学䲒
⹄ウ⭏䲒
䇑㇇与䙊
信学䲒兼
㙼⺅士⭏
导师，《
光学 ㋮密
工〻》（E
I）ᵏ刊北
京ㄉ䇠㘵
，《⭥子
学报》、
《光⭥子?
◰光》、
《光学 ㋮
密工〻》
、《光学

博士⭏导
师
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学报》ㅹ
ᵏ刊审は
人。

10 㯋唯 ⭧
1959-06-1
0

↓儈
技ᵟ带头
人

光学 博士

中国感光
学会常务
⨶事、学
ᵟ委员会
副主任、
数字成像
专业委员
会副主任

博士⭏导
师

11 刘䎺 ⭧
1968-09-0
9

↓儈
工〻中心
㚄㌫人

䙊信与信
息㌫㔏

博士

中国图形
图像学会
⨶事、䶂
年工作委
员会委员
，北京图
形图像学
会常务⨶
事、䶂年
工作委员
会主任，
《光学技
ᵟ》㕆委
，中国兵
工学会光
学技ᵟ专
业委员会
委员，中
国光学学
会光⭥技
ᵟ专业委
员会委员
，中国仪
器仪㺘学

博士⭏导
师
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会光ᵪ⭥
技ᵟ与㌫
㔏䳶成分
会⨶事。

12 〻♿⌒ ⭧
1975-02-0
4

↓儈 其他 光学 博士

中国感光
学会数字
成像技ᵟ
专业委员
会副主任
，中国光
学学会光
学制䙐专
委会常委
、光学⍻
䈅专委会
委员，中
国仪器仪
㺘学会光
ᵪ⭥与㌫
㔏䳶成分
会⨶事，
国家㠚❦
、学基䠁
委䇴䇞专
家。

博士⭏导
师 市、技
新ᱏ

13 常军 ⭧
1973-11-0
9

↓儈 其他
光⭥Ự⍻
及仪器仪
㺘

博士
中国兵工
学会委员

博士⭏导
师

14 刘娟 女
1970-11-0

↓儈
技ᵟ带头

光学 博士

Optics Ex
press、Ap
plied Opt
ics、Opti
cs Commun
ications
、J. Opt.

博士⭏导
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4 人 Soc. Am. 
A、J. Opt
. Soc. Am
. Bㅹ国䱵
ᵏ刊Ⲵ审
は人

师

15 兿平 ⭧
1955-08-0
5

↓儈 其他 光⭥成像 博士

中国⭥子
学会儈㓗
会员及䙊
信对抗专
委会委员
，中国宇
㡚学会⭥
⻱信息专
委会委员
，四川ⴱ
俆批学ᵟ
和技ᵟ带
头人后备
人䘹。

博士⭏导
师

16 刘广㦓 ⭧
1956-06-1
2

↓儈 其他 光学 博士

国家䗩䱢
委员会全
国䗩⎧䱢
技ᵟ䇮施
建䇮专家
委员会委
员

博士⭏导
师

17 㬍天 女
1962-08-2
2

↓儈 其他 光学 博士
博士⭏导
师

⧠任北京
光学学会
㓒外专委
会、中国
光学学会
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18 ⦻䵎 女
1972-05-1
7

副儈 其他 光学 博士

光⭥技ᵟ
专委会、
中国兵工
学会光⭥
专委会委
员，中国
光学学会
、㖾国SPI
E、㖾国OS
A会员，教
㛢䜘儈ㅹ
学ṑ光⭥
信息、学
与工〻专
业教学指
导分委员
会〈书

博士⭏导
师

19 儈昆 ⭧
1974-11-1
3

副儈 其他 光学 博士
博士⭏导
师

20 ᴩ峰ẵ 女
1970-09-0
1

副儈 其他 光学 博士

21 何⦹䶂 女
1977-03-1
7

副儈 其他 光学 博士

中国兵工
学会光学
专业委员
会委员, 
“光学技
ᵟ”㕆委
会㕆委；I
EEE、《Ch
inese Opt
ics Lette
rs》、《
光学学报
》、《光
学技ᵟ》

市、技新
ᱏ
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、《北京
⨶工大学
学报》 审
は人

22 哴一帆 女
1972-12-2
0

副儈 其他 光学工〻 博士

中国光学
学会会员
，中国兵
工学会光
学专委会
委员，光
学技ᵟ㕆
委会委员
。

23 哴庆ẵ 女
1963-12-0
3

副儈 其他 光学工〻 博士
仌㢢、学
与工〻，
图像技ᵟ

24 喻志农 ⭧
1968-08-2
1

↓儈 其他 光学 博士

中国兵工
学会光学
专业委员
会ㅜ五届
委员会委
员及《光
学技ᵟ》
㕆䗁委员
会ㅜ五届
委员会委
员。

25 㪻⦹㫹 女
1973-07-1
9

副儈 其他 光学 博士

26 䱸思仆 女
1975-11-1
2

副儈 其他 光学 博士

中国光学
学会会员
，SPIE会
员



55/69

27 刘丽䖹 ⭧ 1975-04-0
9

副儈 其他 光学 博士

28 ⦻岭䴚 女
1973-08-1
6

副儈 其他 光学 博士

中国光学
学会会员
、SPIE会
员、《光
学技ᵟ》
㕆委、《
㡚オ学报
》审は人

29 䱸小ẵ 女
1976-12-1
6

副儈 其他 光学 博士

30 ㄐ婷 女
1976-07-1
4

副儈 其他 光学 博士

㖾国化学
学会（ACS
）儈㓗会
员、㖾国
ᶀ料学会
（MRS）儈
㓗会员。

31 䱸䶆 女
1974-12-1
0

副儈 其他 光学 博士

㌫㔏仿ⵏ
学报，光
学技ᵟ审
は专家，
䇑㇇ᵪ学
会会员

32 ᶘ䭞 ⭧
1977-10-1
2

↓儈 其他 光学 博士

中国⭏⢙
医学工〻
学会医学
⢙⨶分会
委员、中
国䇑㇇ᵪ
学会会员
、北京图

博士⭏导
师
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像图形学
会会员

33 刘克 ⭧
1980-10-0
7

副儈 其他 光学 博士

34 㗱冬冬 ⭧
1979-01-0
9

副儈
技ᵟ带头
人

光学 博士
博士⭏导
师

35 〻德文 ⭧
1982-10-1
4

↓儈
技ᵟ带头
人

光学工〻 博士

《Chinese
Optics Le
tters》、
《Optics 
Express》
、《Appli
ed Optics
》ㅹᵲ志
审は人

万人䇑划 
博士⭏导
师

36 㜑┘ ⭧
1981-04-1
7

副儈
技ᵟ带头
人

光学 博士

PTL，EPL
ㅹ国䱵ᵏ
刊Ⲵ审は
人

37 ⦻吉ᲆ 女
1975-06-1
1

中㓗 其他 光学 博士

中国光学
学会会员
、SPIE会
员

38 ḟ䫗 女
1974-08-1
2

副儈 其他 光学工〻 博士

OSA、SPIE
、IEEE会
员，IEEE,
JOSA，App
lied Opti
cs, Optic
s Letters
, Optics 
Express 
ㅹᵲ志审
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は人，国
䱵会䇞SOL
AR2011~20
14，IS201
2，SRS201
4㓴委会成
员

39 哴⧢⧢ 女
1980-01-0
1

副儈 其他 光学 博士

40 䎥一天 ⭧
1988-01-2
2

中㓗 其他
䇑㇇ᵪ、
学

博士

北京图像
图形学会
䶂年委员
会委员，I
EEE, IAPR
, BMVA会
员

41 崔岩岩 ⭧
1985-10-1
6

中㓗 其他
⭏⢙无ᵪ
化学

博士

42 㢮丹妮 女
1983-11-1
2

中㓗 其他 㔬合⨶、 博士

备⌘：
（1）专㙼人员：指㓿䗷Ṩ定Ⲵ属于实傼室㕆制Ⲵ人员。
（2）㙼〠只䲀填写↓儈、副儈、中㓗、其它四㊫。
（3）工〻中心㙼务：工〻中心主任、工〻中心副主任、技ᵟ带头人、工〻中心㚄㌫人、其他。
（4）学ᵟ兼㙼：ḷ明兼㙼ᵪᶴ团体名〠、任㙼情况、任㙼时䰤ㅹ。
（5）儈ㄟ人才情况：ᱟ否䲒士、享受国务䲒⢩↺⍕䍤专家、博士⭏导师、万人䇑划、千人䇑划、国家ᶠ出䶂年、学基䠁㧧得㘵、国家
优⿰䶂年、学基䠁㧧得㘵、䮯⊏学㘵、Ⲯ人䇑划、、技北京亶军人才、⎧㚊工〻人才、儈㚊工〻人才、市、技新ᱏㅹ。
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2、人才引䘋

序号 ㊫型

2013 2014 2015

姓名 数䟿 姓名 数䟿 姓名 数䟿

1 千人䇑划

2 ⎧㚊工〻

3
ᵪᶴ㠚㹼增㹼填
写

哴⧢⧢ 1 䎥一天、崔岩岩 2
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3、人才培养

序号 ㊫型

2013 2014 2015

姓名 数䟿 姓名 数䟿 姓名 数䟿

1
、技北京
亶军人才

2 、技新ᱏ

3 㙼〠ᱻ升 2

5
ᵪᶴ㠚㹼增㹼填
写

〻德文 1
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4、对外开展工〻人员培䇝

序号 培䇝时䰤 培䇝地⛩ 参加培䇝人员数䟿 培䇝主仈

1 2014-07 ⠅山大学 100

培䇝内容主㾱ᴹ：“CODE
V—成像光学㌫㔏䇮䇑”
、“LightTools—➗明光
学㌫㔏䇮䇑”以及“RSof
t—光子器件䇮䇑”，全
䜘使⭘中文授䈮（㤡文教
ᶀ），并䝽ᴹCODE V、Li
ghtTools和Rsoft䖟件Ⲵ
上ᵪ实䐥与㓳习。
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䱴件3 技ᵟ委员会召开情况㺘

1、技ᵟ委员会名单

序号 姓名 单位 㙼〠 ⹄ウ方向 技ᵟ委员会㙼务

1 䠁国㰙 华大学 ↓儈 光学仪器及应⭘光学 主任

2 䇨⾆彦 中国、学䲒⨶化⹄ウ所 ↓儈 ◰光技ᵟ 副主任

3 䎥⊱平 北京㡚オ㡚天大学 ↓儈 㲊拟⧠实技ᵟ 副主任

4 周・伟 北京⨶工大学 ↓儈 ⭥子光学与夜㿶技ᵟ 副主任

5 刘旭 ⎉⊏大学 ↓儈 光学ᱮ⽪ 委员

6 ⦻⩬华 四川大学 ↓儈 光学工〻 委员

7 㣿㘬凯 上⎧交䙊大学 ↓儈 动态全息三㔤ᱮ⽪ 委员

8 余䟽⿰ 北京䛞⭥大学 ↓儈 光㓔䙊信与光⌒技ᵟ 委员

9 余凯 Ⲯ度␡度学习⹄ウ䲒 ↓儈 䇑㇇ᵪ㿶㿹 委员

10 䰛ᲃ᷇ TCL䳶团工业⹄ウ䲒 ↓儈 数字㿶仁和㖁㔌技ᵟ 委员

11 䛥喜斌
北京京东方ᱮ⽪技ᵟᴹ
䲀公司

↓儈 光学㋮密ᵪỠ 委员
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12 㯋唯 北京⨶工大学 ↓儈 光学工〻 委员

13 䜍㗔 北京⨶工大学 ↓儈 ⍻䈅䇑䟿技ᵟ及仪器 委员

14 ⦻⎼天 北京⨶工大学 ↓儈 光学 委员

备⌘：技ᵟ委员会㙼务指主任、副主任和委员三㊫。
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2、技ᵟ委员会召开情况

序号 时䰤 地⛩ 技ᵟ委员会出席名单 技ᵟ委员会主㾱建䇞

1 2014-01 北京⨶工大学

䠁国㰙䲒士、䇨⾆彦䲒士、周
・伟䲒士、刘旭教授、⦻⩬华
教授、㣿㘬凯教授、余䟽⿰教
授、余凯⹄ウ员、䛥喜斌⹄ウ
员、㯋唯教授、䜍㗔教授、⦻
⎼天教授

䘋一↕加强㓴㓷、⹄成᷌Ⲵ坚
定和⭣报；学ṑ㔉予䘋一↕Ⲵ
支持，将⹄发场地尽可㜭Ⲵ䳶
中

2 2015-03 北京⨶工大学

䠁国㰙䲒士、䇨⾆彦䲒士、周
・伟䲒士、⦻⩬华教授、⦻丹
儈工教授、㯋唯教授、䜍㗔教
授、⦻⎼天教授

将⹄发场地尽可㜭地䳶中；䟽
㿶创新Ⲵ同时加强成᷌产业化
工作
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䱴件4 开放交⍱情况明㓶㺘

1、开放䈮仈

序号 开放䈮仈名〠 䍏䍓人 㙼〠 工作单位 䎧→时䰤 总㓿䍩（万元）

1
基于光学传感Ⲵ㍗
凑型人ᵪ交互ᶴ件
及应⭘⹄ウ

㗱冬冬 副⹄ウ员 北京⨶工大学 2015 10.0

2
基于内容⨶䀓Ⲵ儈
㶽合度增强⧠实技
ᵟ

㗱冬冬 副⹄ウ员 北京⨶工大学 2013 5.0

3
儈⊹⎨度ᱮ⽪技ᵟ
及㻵㖞

〻德文 副教授 北京⨶工大学 2013 5.0
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2、䇯䰞学㘵

序号 姓名 国别 单位 䇯䰞时䰤与成效

1 David Michale Rempel 㖾国 加州大学伯克利分ṑ

2015年10ᴸ，DAVID MICHAEL 
REMPLE教授ᶕ华䇯䰞ᵏ䰤，与
工〻中心师⭏䘋㹼了␡入㘼广
⌋Ⲵ学ᵟ交⍱⍫动。REMPLE教
授体傼了实傼室⹄发Ⲵ㲊拟⧠
实与增强⧠实产品并对实傼室
展厅䘋㹼了参㿲。

2 ᶘ振寰 中国 宾夕⌅尼亚州大学
2015年5ᴸ，㖾国㪇名华㼄光
学专家ᶘ振寰教授䇯䰞工〻中
心并做学ᵟ报告

3 刘娟 中国 北京⨶工大学
2015年8ᴸ-10ᴸ，刘娟教授䇯
䰞加州大学伯克利分ṑ，并䘋
㹼合作⹄ウ

4 刘娟 中国 北京⨶工大学
2014年8ᴸ㠣10ᴸ，刘娟教授
䇯䰞亚利ẁ䛓大学，并䘋㹼合
作⹄ウ

5 刘䎺 中国 北京⨶工大学
2014年1ᴸ㠣6ᴸ，北京⨶工刘
䎺教授䇯䰞◣大利亚国・大学
，并䘋㹼合作⹄ウ

6 䱸䶆 中国 北京⨶工大学
2014年1ᴸ㠣7ᴸ，䱸䶆副教授
䇯䰞南◣大利亚大学，并䘋㹼
合作⹄ウ
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3、向⽮会开放

序号 开放时䰤 开放方式与成效

1 2015-12

在中兴䙊䇟三亚⹄ウ所Ⲵ支持下，工〻中心⹄发人员㚄合北京
市人≁大学䱴属中学Ⲵ㘱师与⎧南ⴱ三亚崖城中学Ⲵ学⭏们䘋
㹼了支持AR增强⧠实技ᵟⲴ䘌〻教㛢平台实⧠Ⲵ䘌〻互动实傼
教学，不仅打了地域䲀制，实⧠教学䍴ⓀⲴ共享，㘼且㢲ⴱ
了仪器投䍴，减少了对教学ᶑ件Ⲵ依䎆，加␡学⭏对⢙⨶⸕䇶
Ⲵ⨶䀓，学⭏们对仿ⵏ实傼展⧠出〟ᶱ性与⎃厚Ⲵ兴䏓，取得
了䖳好Ⲵ反响。

2 2015-12

工〻中心⹄发人员将基于增强⧠实技ᵟⲴ光学实傼平台引入北
京⨶工大学䱴属中学Ⲵ实傼创新䈮〻之中，将增强⧠实技ᵟ应
⭘于光学上Ⲵ㓿典实傼——䗸克尔䘺干⎹仪实傼，取得了〟ᶱ
反响，学⭏们对实傼平台展⧠出⎃厚兴䏓，并且加␡了对⨶䇪
⸕䇶Ⲵ⨶䀓。

3 2014-12 ⨶工䱴中学⭏ᶕ中心展厅参㿲

4 2014-12 北京市ㅜ五中学，姜㼅ᶕ，䘋㹼ᴹ关于Ც㜭手套Ⲵ⹄ウ

5 2014-12
北京师㤳大学䱴属实傼中学，⦻子川，䘋㹼关于头戴式ᱮ⽪䇮
备Ⲵ䗃入方式创新

6 2014-12
北京市中关ᶁ中学，ㆰ如㥥，䘋㹼增强⧠实在教㛢亶域中Ⲵ应
⭘
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4、学ᵟ会䇞交⍱：（仅䲀主/承办会䇞，参与性会䇞不予填写）

序号 学ᵟ会䇞名〠 会䇞㊫别 时䰤 地⛩ 主㾱䇞仈/内容

1
IET⭏⢙医学图像与信号
处⨶国䱵大会

国䱵会䇞 2015-11 北京

ᵜ⅑会䇞⎹及到⭏⢙医
学信号处⨶、⭏⢙医学
成像&图像处⨶、⭏⢙Ự
⍻&⭏⢙传感器&微㓣㊣
⭏⢙技ᵟ、⭏⢙信息学
和䇑㇇⭏⢙学㌫㔏、心
㹰㇑及呼吸㌫㔏工〻、
医⯇保健信息㌫㔏及䘌
〻医⯇、医学䇺断和⭏
⢙ḷ志⢙、⾎㓿工〻与
康复工〻ㅹ亶域，大会
学ᵟ䇘䇪≄≋⎃厚，参
会人员䇘䇪⧟㢲✝情䐺
䏳，为⭏⢙医学图像与
信号处⨶亶域Ⲵᴰ新⹄
ウ成᷌交⍱搭建了一个
儈≤平Ⲵ学ᵟ交⍱平台
。

备⌘：会䇞㊫别指国䱵会䇞和国内会䇞。
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5、在国䱵会䇞做⢩䚰报告

序号 学ᵟ会䇞名〠 时䰤 地⛩ ⢩䚰报告主䇢人 报告主仈

1
SPIE Optics and Photo
nics 2015

2015-08 㖾国圣地亚哥 〻德文

Integration ਯ䘮㈶‱⁔洊⠰㬕뜩吀

吰⸹⸱㤠氊㔰㔮〱刀
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䱴件5、㔙效报告公⽪➗⡷


